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Modular lift for elevated boat, etc. storage * comprises two V-section 
columns comiected at base, each with motorised jack and sliding 
trolley with telescopic support arms 

BERNARDI F 09.05.88-FR-006498 
(10.11.89) B66f'09/02 
09.05.88 as 006498 (1967MM) 

The lift consists of two 'U'-section columns (3,4) connected at the 
base by a cross member (2) which is fitted with stabilising feet (9). 
The base sections may be extended using coupling sections (8.11). 
Each column carries a motorised jacking system and sliding trolley 
(5) to which are attached telescopic support arms (6,7). 

A variety of supports can be fitted to the arms to suit the shape of 
the load. Two or more lifts would be bolted together depending on 
the type of load, 

USE /ADVANTAGE - The system is designed for the elevated 
storage of vehicles, boats, or aircraft or where access is required 
underneath such items and when the use of a crane is impracticable. 
(15pp Dwg.No. 1/10) 
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@ Ascenseur pour le stockage aerien de toute charge tnerte au repos. 


(|7) L'invention concerne un appareil autonome modutaire des- 
tine d Clever du niveau du sol toute charge destin^e d 6tre 
stockde en l air. 

L'ensemble module figure 1 est constitu^ par deux mdts de 
traction 3 et 4, verticaux. fix6s, de part et d'autre. sur la base 
2 et servant simultan^ment tous les deux d 6lever, du niveau 
du sol. les 2 chariots 5 qui coulissent de bas en haut dans 
cheque mdt Cheque chariot 5 dispose d'attaches ahicul6es 
supportant des bras r^glables ou non 6 qui repoivent, dans 
feur embout 7, divers supports adapt^s d la charge d soulever, 
la base 2, qui repose sur le sol, est 6quip6e aux c^tr6mit6s de 
traverses de stabilisation 9 et 10 et d un syst^me 1 1 de liaison 
et de ctavetage. 

Les domaines d'utilisation sont illinrtit^s pour un tel dispositif. 
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La pr^sente invention concerne un appareil autonome modulaire destine 
i felever, en toute s§curit6,.du niveau du sol, toute charge inerte au repos 
destin^e a §tre stockfie en Tair et/ou 6tre auscultfie ou travaillfee. . 


Traditionnellement, 61ever une charge du sol nScessite la mise en 
oeuvre de moyens tr^s complexes et souvent coQteux; moyens qui sont souvent 
mobiles telles que, par exemple, les grues et qui n^cessitent que la charge 
soit posfee sur un endroit ferme afin de lib6rer Tengin de levage et, d chaque 
nouvelle operation de dfiplacement de cette charge, il faut recomnencer 1 'ope- 
ration avec arrimage, eiinguage, nouvel acc6s de Tengin sur les lieux. Ces 
operations, pour certains materiels, sont d'autant plus complexes que ledit 
materiel est particulier dans sa forme, son volume, son poids et souvent 
impossible du fait de la configuration des lieux qui empSchent Tacces h 1 'en- 
gin de levage et/ou d son elevation telle que, par exemple dans les hangars, 
la hauteur sous plafond qui ne permet pas les debattements necessaires; de 
plus, ce type d'eievation ne permet pas, a la charge, d 'avoir une stabilite et 
une securite suffisante pour pouvoir y travailler dessus pendant qu'elle est 
suspendue et, lorsqu'elle est posee, il n'y a plus de moyen d'accfes par le 
dessous. 


Le dispositif, selon 1 'invention, permet de remedier h ces Inconve- 
nients et, au surplus, de creer des possibilites nouvelles qui ne pouvaient 
pas etre envisageables par les moyens conyentionnels. 

Ce dispositif est autonome et modulaire. II peut comporter un seul ou 
plusieurs modules en fonction de 1 'usage auquel il est destine. Chaque module, . 
qui revet une forme schematique en U , a pour fonction d'eiever du niveau du 
sol, par un mouvement vertical de bas en haut et vice-versa pour la descente, 
toute charge inerte au repos destinee i etre stockee, auscultee ou travailiee.* 
II est constitue par deux mSts de traction verticaux, fixes de part et d'autres 
sur la base et servant simultanement tous les deux d eiever, du niveau du soI» 
les deux chariots qui coulissent de bas en haut dans chaque mSt. Chaque 
chariot dispose d'attaches articuiees supportant des bras reglables ou non qui 
resolvent, dans leur embout, divers supports adaptes i la charge d soplever. * 
La base du dispositif, qui est posee sur le sol et qui est representee par la 
partie /lorizontale du LI , peut §tre reglable en son milieu afin de permettre 
la variation de recartement des deux mSts disposes perpend icul a irement sur 
chacune de ses extremites qui sont, el les-memes, equipees de traverses de . 
stabilisation longitudinales dont chaque bout dispose d'un systfime d 'assem- 
blage et de clavetage permettant la liaison avec d'autres modules, soit en 
amont, soit en aval des m3ts. 


2631017 

2 


Hauteur d'616vation, temps de manoeuvre, puisance, force, dimensions 
sont dStermin^s 3 la construction en fonction du service & pourvoir. La charge 
i felever est soit posSe sur une ou plusieurs plate-formes individuelles, soit 
suspendue. Les domaines d'utilisation sont illimitfis pour un tel dispositif, 

5 La figure 1 reprfeisente le dispositif selon 1' invention. 

La figure 2 reprSsente la fonction modulaire h I'lnfirti du dispositif. 


La figure 3 reprfisente le dispositif en version i module unique avec 
des bras 6quip6s de supports diffSrents en aval et en amont. 

La figure 4 reprSsente le dispositif en version 3 module unique avec 
10 les bras 6quip6s de supports identiques. 

La figure 5 reprfisente le dispositif en version a modules multiples 
dans la version stockage. 

La figure 6 repr6sente le dispositif en version 3 modules multiples 
dans la version entretien-rfiparation. 

15 La figure 7 reprfesente le dispositif en. version i modules multiples 

6quip§s avec des ponts de passage sur le sol permettant la circulation d'un 
. engin roulant sous la charge stock^e en Tair. 

- La figure 8 reprfesente le dispositif en version i modules multiples 

avec ficartements diff6rents et des bras 6quip6s de supports difffirents. ■ 

■ i . 

20 La figure 9 repr6sente le dispositif en version multiples avec des 

modules diff^rents associfis. 


La figure 10 reprfisente le dispositif en utilisation d module unique 
en version stockage rfetrfecie et surbaiss§e. 
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La description r6f§renc§e au dessin de la figure 1 fait apparaltre 
que le dispositif se compose d*un module en acier (1), en forme 5Ch6matique 
de U dont la base horizontale (2) est toujours pos§e sur le soL Cette base 
r6glable en (8), est pourvue, dans chacune de ses extr§mit6s,de stabilisateurs 
longitudinaux (9) et (10) • disposant eux-m&nes, h chacun de leur bout, d*un 
syst^me d'emboitement et de clavetage (11) pennettant la liaison ^vec d'autres 
dispositif s soit en amont. soit en aval des mSts. A chaque extr6mlt6 de la 
base (2),sont install6s perpend icul a irement deux mSts (3) et (4) dans lesquels 
coulissent simultangment de bas en haut et vice- versa deux chariots (5) sur 
lesquels sont months deux bras ind4pendants (6) articul§s en azimut, r6glables 
en longueur et pouvant recevoir, en leur extr6mit6 (7), divers supports et 
attaches. adaptSs aux travaux i effectuer. La mont6e et la descente simultanSe 
des chariots est assur6e par un moyen 61ectro-m6canique. ■ • '\ 


La figure 2 fait apparaltre le dispositif (1) lorsque celui-ci est 
installs pour les besoins de la cause dans sa fonction modulaire. 


La figure 3 fait apparaltre que les bras (6) du dispositif sont 
6quip6s, en leur extr^itS, de supports diff6rents (12) et (13), 


La figure 4 fait apparaltre que les bras du dispositif (6) sont 6qui- 
p6s en leur extr6mit§, de supports identiques (12) et (13). 

La figure 5 fait apparaltre le dispositif en version multiple des 
modules (1) avec li,aisons et emboitements (11) les uns dans les autres en aval 
et en amont des mStIs verticaux. 


La figure 6 fait apparaltre le dispositif en version multiple des 
. modules dans la fonction entretien-rgparation avec emboitement (11) et rfigla- 
ges des 6cartements (8). 

La figure 7 fait apparattre le dispositif avec des ponts de passage 
(14) install6s sur la partie du module pos6 i mgme le sol pennettant ainsi la 
circulation sous la charge du haut avec un engin 6quip§ de roues (15). 


La figure 8 fait apparaltre le dispositif en version multiple des 
modules avec §cartement different au sol (16) et les bras (6) 6quip§s de sup- 
ports diffferents et avec 6cartement de ces bras different (17). 


La figure 9 fait apparaltre le dispositif en version multiple des 
modules avec un premier groupe de deux modules (18*) d largeur identique 
utilises slmultan6ment avec un module s6par§ (19) de largeur diffferente. 


La figure 10 fait apparattre le dispositif construit en version 
compacte, 6troite et surbaiss6e. 
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REVENDICATIONS 


1) Dispositif autonome modulaire destine S 4Iever du 
niveau du soi toute charge destin§e ci §tre stock§e en Pair. 
Dispositif caractdris^ en ce qu il comporte un module ayant 
une forme sch6matique en U (1) qui a pour fonction d'61ever, 
h partir du niveau du sol par un mouvement vertical de bas. en . 
haut et vice-versa pour la descente. toute charge inerte au 
repcs destin6e i §tre stock6e.Il est constitu6 par deux mats 
de traction (3) et (4), verticaux fix6s .de part et dVautrel 

sur la base (2) et servant simultftfi^ment tous ies.deux"^ Clever, 
du niveau du sol. les 2 chariots (5) qui coulissent de bas en 
haut dans chaque mats. Chaque chariot (5) dispose d'attaches ■ 
articul6es supportant des bras qui regbivent, dans leur embout 

(7) , des supports adapt^s h la charge a soulever. 

2) Dispositif, selon la revendication 1, car"act§ris6 
par en ce que T^cartement des mats (3) et (4) est r^glable en 

(8) par 1 ' interm^diaire de la base (2). 

3) Dispositif, selon les revendications 1 et 2, carac- 
t6ris§ en ce que le syst^me est modulaire et s'emboite (11) 
Pun dans r autre en aval ou en amont des mats. 
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